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La relazione che intercorre  tra spazio e tempo è quadratica:     2s t  
 

c)  

 

 
d) Dal grafico si vede che s(2,5)=6,25  e s(5)=25. Calcolando ho che  

2(2,5) 2,5 6,25s m      
2(5) 5 5s m   



 

e) 
2(75) 75 5625s m     

Dato che v at  (75) 2 75 150 /v m s    
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Dal grafico si può vedere che per  t=40 s i due corpi hanno la stessa posizione 

   

t s1 s2 

0 100 0 

10 200 31,25 

20 300 125 

30 400 281,25 

40 500 500 
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